Universidad
Corporativa
cemnaMm

CONVOCATORIA

PROGRAMACION ABB

b LI

—

7, S : =W A
(N ;- \ _Lﬁ e
.1'11 = : e

MAYD 2026



INTRODUCCION ACLARATORIA

A fin de facilitar la identificacion del nivel de formacién requerido en programacién ABB, se describen a continuacidn los contenidos, objetivos y
destinatarios tanto del nivel basico (1) como del nivel avanzado (2). Asimismo, en la ficha de preinscripcidn se solicita que nos indique en qué nivel
participarian en base a esta informacién. En caso de duda, marque la opcion “por determinar” y les facilitaremos un test de conocimientos para

poder identificar el nivel correspondiente.

Se programara el nivel con mayor nimero de preinscritos. Si ambos niveles tuviesen una alta demanda, se programara el nivel basico en las fechas
indicadas en la presente convocatoria y el nivel avanzado en los préximos meses.

© DBJETIVOS

Nivel 1: Conocer el robot ABB y sus posibilidades, asi como las bases del lenguaje de
programacion RAPID y ser capaz de crear programas basicos y modificarlos, asi como, poder
solucionar los problemas habituales que presenta el trabajar con los robots.

Nivel 2: Conocer a fondo el lenguaje de programacion y sus posibilidades y poder crear
programas de nivel experto, utilizando las funciones e instrucciones RAPID para obtener las

maximas prestaciones de los robots.

Ty METODOLOBIA

El curso intercalara formacién técnica en aula 'y
formacion practica durante la que se simularan
actividades y problemas con los robots.
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=/ MATERIAL NECESARID

Debido al caracter practico de la
formacidn, es imprescindible que
los asistentes acudan provistos de
ordenador.




Personal de produccién y mantenimiento con necesidad de conocer las posibilidades del lenguaje robot a fin de solucionar los problemas
habituales de programacién y de entender la estructura de programa y modificaciones.

£ DIRIGIDD A

Requisitos Nivel 1: No es imprescindible aportar experiencia en
trabajos con procesos robotizados pero si es conveniente contar con
conocimientos bdsicos de programacion.

Nivel 1 (40 horas)

BLOQUE TEORICO

. Descripcidn Sistema Robot

. Sistemas de Seguridad y Normas
0 Sistemas de Coordenadas

o Movimientos de un Robot

. Singularidades

. Herramientas de Trabajo

. Objetos de Trabajo

. Instrucciones basicas de
Movimiento

. Configuracion de una Posicion de
inicio de Trabajo

. Creacién de Programas Bdsicos

. Ejecucion de Programa
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Requisitos Nivel 2: Imprescindible aportar experiencia en trabajos con
procesos robotizados. Conveniente contar con conocimientos de

programacion de nivel I.

= CONTENIDDS

. Archivar y Restaurar Programas de
robot (Backup)

. Sefiales de Entrada/Salida

. Introduccion a la Programacion
Logica

. Calibracion basica y Ajuste de un
Robot

. Configuracion de Carga de Trabajo

U Leer e interpretar los mensajes de la
unidad

BLOQUE PRACTICO

Demostraciones y simulaciones practicas
con robots ABB.

Nivel 2 (40 horas)

BLOQUE TEORICO

. Descripcion Sistema Robot

. Sistemas de Seguridad y
Normas

C Sistemas de Coordenadas

. Movimientos de un Robot

. Singularidades

. Herramientas de Trabajo

. Objetos de Trabajo

. Instrucciones basicas de
Movimiento
. Configuracién de una Posicidn

de inicio de Trabajo
. Creacién de Programas Basicos

. Ejecucion de Programa

© Archivar y Restaurar Programas
de robot (Backup)

. Sefiales de Entrada/Salida

. Introduccidn a la Programacion
Logica

. Calibracion basica y Ajuste de
un Robot

. Configuracion de Carga de
Trabajo

J Leer e interpretar los mensajes
de la unidad

BLOQUE PRACTICO

Demostraciones y simulaciones
practicas con robots ABB.
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unimate

SCHOOL

IMPARTE
JOSE IGNACID POSADA VAZOUEZ

Ingeniero Industrial con especializacién en Electrénica y Automatica.

Cuenta con mas de 7 afios de experiencia en el ambito de la robdtica,
realizando funciones de programacion de instalaciones automaticas
robotizadas. Actualmente, es el Responsable de Proyectos de Robética
e 1+D en Unimate, liderando la gestidon de automatizacion, simulaciones
y coordinacion de equipos.

Cuenta, ademas con amplia experiencia en formacién técnica en
programacion de robots industriales y procesos automatizados.

Unimate School es la escuela de formacidn puesta en marcha en 2018
por la empresa Unimate Robodtica para responder a la creciente
demanda de formacidn especializada en el ambito de la robdtica
industrial.

CONDICIONES DE PARTICIPACION

Miembros de CEAGA > 955€ + IVA
No miembros> 1193€ + IVA

Bonificacion maxima: 572€

Las empresas de menos de 10 trabajadores podrian obtener una bonificacién superior.
Forma de pago: Transferencia Bancaria a la recepcién de la factura.

Las plazas se asignaran por orden de recepcion de preinscripciones. En caso de que
hubiese mds solicitudes que plazas disponibles, se dard prioridad a las empresas miembro
de CEAGA, siempre que se preinscriban dentro de los plazos fijados, y se podra limitar el
numero de participantes por empresa.
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FECHA DE IMPARTICION

Del 18 al 22 de mayo

@ HORARID Y DURACIGN

De 08:30 2 13:00 y de 14:00 a 17:30

40 horas

‘@) LUGAR DE IMPARTICION

UNIMATE SCHOOL: Carretera Redondela -Peinador n2 63, 65y 67
C.P:36815 Redondela

FECHA LIMITE DE INSCRIPCION

Lunes, 4 de mayo de 2026

PREINSCRIPCIONES

FORMULARIO

ONLINE

COMPARTELD ¥

inJON

MAS INFORMACION

QY +34986213790

< informacion.ucc@ceaga.com
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